
深圳市智创电机有限公司

微型伺服电机系统

Micro servo motor system



深圳市智创电机有限公司创建于2012年，专注于研发运动控制领域中的产
品�驱动器和电机，是⼀家集研发、⽣产为⼀体的⾼新技术企业，秉承专
业和创新的理念，致⼒于提供专业、⾼性能、低成本的运动控制产品，以品质
为⼰任，为客⼾、员⼯和企业共创美好未来！

公司现有产品包含直流⽆刷电机驱动器、⽆感⽆刷电机驱动器、步进伺服电
机驱动器、步进电机驱动器、低压伺服步进驱动器、伺服电⼦变压器等产品，
拥有完整的质量管理体系和CE证书。������

公司的产品已⼴泛应⽤于纺织设备、印刷设备、点胶设备、搅拌设备、离⼼机
设备等。� � 此外，公司的直流⽆刷电机系统产品的⾼可靠性、⾼精确性、寿命
⻓、低噪声、低发热等特点，在市场上赢得了良好的声誉及⼝碑。规格⻬全强
⼤的技术⽀持和开发能⼒，使我们能不断创新，能够顺应机电⼀体化⾼科技
的发展，不断推出新的产品，以满⾜市场的需要。  

公司拥有⼀批积累了丰富经验的研发、⽣产、销售⼈员，可为⽤⼾提供多种
层次⾃动化控制系统的产品选型、设计⽅案，也可为⽤⼾进⾏整体运动控制
系统的软硬件设计，并给⽤⼾提供⻓期的售后服务。

时间 地址 主营业务

永磁同步电机及驱动器，伺服电⼦变压器
和定制电机解决⽅案

成⽴于2012年5⽉10⽇ ⼯⼚设⽴在⼴东深圳

公司简介

COMPANY�
INTRODUCTION

ISO9001

⾼新技术认证企业

实⽤新型专业证书

专精特新认证

质量管理体系认证

ROHS环保认证

欧盟安全认证
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01 深圳市智创电机有限公司

产品技术规格

项⽬

输⼊电压

输出端⼝电流

输⼊端⼝

驱动器

输出特性

~⾼电平 12.5 30VDC

~低电平 0 5VDC

频率＜1kHz

输⼊电流范围4 20mA~

测试条件
PDZ102L2CH

⽋压保护

过压保护

过流保护

过温保护

持续过载保护

保护功能

对应参数设定

对应参数设定

对应参数设定

对应参数设定

500VDC

硬件参数设定

绝缘耐压 绝缘电阻

冷却⽅式

使⽤环境
使⽤环境温度

使⽤环境湿度

储存条件
储存湿度

储存温度

防护等级

污染等级

过压等级

⾃然冷却

-10～+50℃

90%RH�以下�(�不结露�)

-25~+55℃�(�不冻结�)

90%RH 以下�(�不结露�)

-

PD1

OVCⅡ

额定输出电流

最⼤输出电流 持续时间⼩于3s

典型值

电机线最⼤⻓度

VIN=24VDC

控制⽅式

PDZ103L4CA

18VDC

30VDC

85℃

6A 3s

＞100MΩ

24VDC

0V

0.001kHz

4mA

24VDC

2A

6A

10M

≤50mA

36VDC

60VDC

85℃

6A 3s

＞100MΩ

48VDC

24VDC

0V

0.001kHz

4mA

2A

6A

10M

≤50mA

PDZ102L4PA

36VDC

60VDC

85℃

9A 3s

＞100MΩ

48VDC

24VDC

0V

0.001kHz

4mA

3A

9A

10M

≤50mA

CAN总线：�������������������

采⽤双绞线作为传输介

质，通过CAN总线与其

他设备进⾏通信。

RS485：

采⽤差分接收⽅式，可

进⾏与上位机控制器

1:n通信（Modbus-RTU）

脉冲控制：

利⽤脉冲信号的频率、宽

度或个数来控制电机的

转速、位置等。

CAN总线：

采⽤双绞线作为传输

介质，通过CAN总线与

其他设备进⾏通信。

硬件参数设定硬件参数设定



驱动器型号定义

电机型号定义

定制代号
缺省：标准型号

A00

含义符号

字⺟由A-Z，数字由00-99

机座号

60 PM

系列号

PM 永磁电机

含义符号

机座尺⼨符号

编码器类型

H 0

出轴⽅式

B

油封及制动器

0

含义符号

1

单出轴

双出轴

30

额定转速

40

60

80

40*40mm

60*60mm

80*80mm

G10

减速器

A00

设计版本

XXXX

客⼾定制

-

含义符号

减速⽐10：1

减速⽐20：1

G10

G20

缺省：不带减速器

1

轴规格

1

符号

2

3

4

5

含义

光轴

单扁轴

双扁轴

键轴

花键轴

含义符号

30 3000rpm

M

符号

H

U

A

B

C

D

含义

中精度1000PPR

高精度2500PPR

超⾼精度5000PPR

17位单圈绝对值

17位多圈绝对值

23位单圈绝对值

23位多圈绝对值

L2

额定电压

符号

L1

L2

L3

L4

含义

12VDC

24VDC

36VDC

48VDC

含义符号

002

040

100

20W

400W

1000W

含义符号

B

有油封，不带制动器

⽆油封，带制动器

有油封，带制动器

S

D

缺省：⽆油封，不带制动器

PDZ1 02

系列号

L2

额定电流

P

额定电压 设计版本

H

编码器类型控制⽅式

A00 XXXX

客⼾定制

-

PDZ1

含义符号

含义符号

P

N

C

E

脉冲控制⽅式，通过上位机输⼊脉冲来控制电机运转

RS-485通讯控制⽅式，通过上位机发送指令来控制电机运转

CAN通讯控制⽅式，通过上位机发送指令来控制电机运转

EtherCAT通讯控制⽅式，通过上位机发送指令来控制电机运转

含义符号

L1

L2

L3

L4

12VDC

24VDC

36VDC

48VDC
P2DZ1

P:永磁 2:⼆合⼀� 

D:驱动 Z:智创 1:代号

符号

02

10

15

30

50

含义

2A

10A

15A

30A

50A

P:永磁 D:驱动�

Z:智创 1:代号

A00

含义符号

字⺟由A-Z，数字由00-99

M

符号

H

U

A

B

C

D

含义

中精度1000PPR

⾼精度2500PPR

超⾼精度5000PPR

17位单圈绝对值

17位多圈绝对值

23位单圈绝对值

23位多圈绝对值

定制代号
缺省：标准型号

02深圳市智创电机有限公司

0008 8W



20

20PML200336H02 20X20 4 30 24 3600

20PML200230H02

型号 机座号
极对数
(对)

额定输出
功率(W)

额定电源
电压(V)

额定电流
(A)

额定转速
(rpm)

额定转矩
(N·m)

转动惯量
2(kg·cm )

机⾝⻓度
(mm)

重量
(kg)

20X20 4 20 24 1.3

3

3000 0.053

0.08

70

102

0.15

0.20

0.113

0.205

15

15PML2000830H02

型号 机座号
极对数
(对)

额定输出
功率(W)

额定电源
电压(V)

额定电流
(A)

额定转速
(rpm)

额定转矩
(N·m)

转动惯量
2(kg·cm )

机⾝⻓度
(mm)

重量
(kg)

15X15 4 8 24 0.6 3000 0.024 63.1

注：以上仅为代表型号，可按要求定制派⽣产品。

注：以上仅为代表型号，可按要求定制派⽣产品。

- -

电机参数及安装尺⼨

03 深圳市智创电机有限公司



25PML200330M02

型号 机座号
极对数
(对)

额定输出
功率(W)

额定电源
电压(V)

额定电流
(A)

额定转速
(rpm)

额定转矩
(N·m)

转动惯量
2(kg·cm )

25X25 5 33 24 2.7 3000 0.105 0.006

机⾝⻓度
(mm)

L=72.5

重量
(kg)

0.19

注：以上仅为代表型号，可按要求定制派⽣产品。

25PM

25PML400360M02 25X25 5 33 48 2.7 6000 0.105 0.007 L=98.5 0.26

型号

注：此为带制动器的电机，保持制动器不能⽤于制动。

机座号
极对数
(对)

额定输出
功率(W)

额定电源
电压(V)

额定电流
(A)

额定转速
(rpm)

重量
(kg)

25X25 8 24 2.7 3000

额定转矩
(N·m)

0.12

转动惯量
2(kg·cm )

0.013

机⾝⻓度
(mm)

114 0.34025PML400430M02B

含断电制动器尺⼨参数

04深圳市智创电机有限公司



型号

注：*为带制动器的电机，保持制动器不能⽤于制动。

机座号
极对数
(对)

额定输出
功率(W)

额定电源
电压(V)

额定电流
(A)

额定转速
(rpm)

重量
(kg)

40X40

40X40

5

5

100

100

24

48

6

3.5

3000

3000

额定转矩
(N·m)

0.32

0.32

转动惯量
2(kg·cm )

0.06/0.07

0.06/0.07

机⾝⻓度
(mm)

93/121

93/121 0.53/0.73

0.53/0.73

28PML200330M02

型号 机座号
极对数
(对)

额定输出
功率(W)

额定电源
电压(V)

额定电流
(A)

额定转速
(rpm)

额定转矩
(N·m)

转动惯量
2(kg·cm )

28X28 4 30 24 1.65 3000 0.08 0.14

机⾝⻓度
(mm)

88

重量
(kg)

0.3

注：以上仅为代表型号，可按要求定制派⽣产品。

05 深圳市智创电机有限公司



FG

DC-

DC+

①�直流电源输⼊接⼝

端⼝号 信号 说明

机壳接地端

电源输⼊负极

电源输⼊正极

485A

485B

GND

NC

②�RS485通讯接⼝

端⼝号 信号 说明

RS485通讯A端

RS485通讯B端

参考地

空

1

2

3

4

CANL

CANH

GND

③�CAN总线通讯接⼝

端⼝号 信号 说明

CAN通讯L端

CAN通讯H端

参考地

1

2

3

V

U

W

W

Z

NC

GND

5V

B

A

④�电机动⼒线及编码器接⼝

端⼝号 信号 说明

电机动⼒线V相

电机动⼒线U相

电机动⼒线W相

电机动⼒线W相

编码器信号Z

空

编码器供电0V

编码器供电5V

编码器信号B

编码器信号A

1

2

3

4

5

6

7

8

9

10

����PDZ102L2CH低压伺服驱动器

驱动器正⾯部件名称

06深圳市智创电机有限公司

1 2 3 12 3 4 12 3

1 3 5 7 9
2 4 6 8 10



DC+

DC-

②�直流电源输⼊接⼝

端⼝号 信号 说明

电源输⼊正极

电源输⼊负极

①�电机动⼒线接⼝

W

V

U

端⼝号 信号 说明

电机动⼒线W相

电机动⼒线V相

电机动⼒线U相

1

2

3

X0

COMO

COMI

DIR+

DIR-

PLS-

PLS+

Y0

X1

Y1

③�I/O控制接⼝

端⼝号 信号 说明

I/O输⼊

输出公共端

输⼊公共端

⽅向信号DIR+端

⽅向信号�DIR-端

脉冲信号�PLS-端

脉冲信号�PLS+端

集电极开路（OC⻔）

I/O输⼊

集电极开路（OC⻔）

1

2

3

4

5

6

7

8

9

10

GND

RS485B

RS485A

⑤ RS485通讯接⼝

端⼝号 信号 说明

参考地

485通讯485B

485通讯485A

1

2

3

5V

EN485A

EN485B

GND

GND

④�通讯式编码器输⼊接⼝

端⼝号 信号 说明

编码器供电5V

通讯式编码器信号485A

通讯式编码器信号485B

编码器供电0V

编码器供电0V

1

2

3

4

5

07 深圳市智创电机有限公司

123 45678910
1234

1 2 3

1 2 3

1 2

P

R

A

����PDZ102L4PA低压伺服驱动器



08深圳市智创电机有限公司

DC+

DC-

②�直流电源输⼊接⼝

端⼝号 信号 说明

电源输⼊正极

电源输⼊负极

W

V

U

①�电机动⼒线接⼝

端⼝号 信号 说明

电机动⼒线W相

电机动⼒线V相

电机动⼒线U相

1

2

3

5V

EN485A

EN485B

GND

GND

④�通讯式编码器输⼊接⼝

端⼝号 信号 说明

编码器供电5V

通讯式编码器信号485A

通讯式编码器信号485B

编码器供电0V

编码器供电0V

1

2

3

4

5

CANH

CANL

⑤�CAN总线通讯接⼝1

端⼝号 信号 说明

CAN通讯H端

CAN通讯L端

1

2

X0

X1

COMI

COMO

Y0

Y1

③�I/O控制接⼝

端⼝号 信号 说明

I/O输⼊

I/O输⼊

输⼊公共端

输出公共端

集电极开路（OC⻔）

集电极开路（OC⻔）

1

2

3

4

5

6

CANH

CANL

⑥�CAN总线通讯接⼝2

端⼝号 信号 说明

CAN通讯H端

CAN通讯L端

1

2

RXD

TXD

GND

⑦�TTL调试接⼝

端⼝号 信号 说明

TTL通讯RXD

TTL通讯TXD

TTL参考地

1

2

3

1 2 1 2 3 12 3

121212345
12 3 4 5 6

6

7

����PDZ103L4CA低压伺服驱动器



控制接⼝详细说明

09 深圳市智创电机有限公司

4,5,6,7
7

6

4

5

7

6

4

5

8

10

1

9

3

1,9

8,10

2



接线总图

10深圳市智创电机有限公司

5V

EN485A

EN485B

GND

GND

7

6

4

5

集电极开路（OC⻔）

集电极开路（OC⻔）

3

1

9

10

8

I/O输⼊

I/O输⼊

Y0

Y1

X1

X0



11 深圳市智创电机有限公司

����PDZ102L2CH低压伺服驱动器

����PDZ103L4CA低压伺服驱动器

����PDZ102L4PA低压伺服驱动器

驱动器外观尺⼨图



快速应⽤

12深圳市智创电机有限公司



通信

13 深圳市智创电机有限公司

����通信开始

����通信相关的设定

����传送模式的说明

����通信时序



14深圳市智创电机有限公司

����电机伺服使能



15 深圳市智创电机有限公司

���通信信号



16深圳市智创电机有限公司



17 深圳市智创电机有限公司



18深圳市智创电机有限公司



8 位置控制模式时，常⽤指令如下：

19 深圳市智创电机有限公司

位置模式

内部模式



2025.06.13

深圳市智创电机有限公司

电 话 ：0755- 27798694

深圳市宝安区西乡街道南昌社区深圳前湾硬科技产业园B栋301

邮 箱 ：stonker_motor@163.com

⽹ 址 ：www.stonker-motor.com 微信公众号


	页 1
	页 2
	页 3
	页 4
	页 5
	页 6
	页 7
	页 8
	页 9
	页 10
	页 11
	页 12
	微型伺服电机选型手册
	页 1
	页 2
	页 3
	页 4
	页 5
	页 6
	页 7
	页 8
	页 9
	页 10
	页 11
	页 12




